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Specjalnos¢ Przedmiot
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Wyktady: 1 Cwiczenia: - Laboratoria: 1 Projekty / seminaria: 1 3
Jezyk prowadzenia przedmiotu
polski

Prowadzacy:
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Miejsce przedmiotu w programie studiéw:

Przedmiot obieralny w programie studiéw stacjonarnych | stopnia (inzynierskich) dla kierunku
MiBM na Wydziale MRIT ? obligatoryjny dla specjalnosci Mechatronika.

Zalozenia i cele przedmiotu:
Poznanie zasad projektowania uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych, zapoznanie sie z
obliczeniami uktadéw napedowych hydraulicznych i pneumatycznych, projektowaniem i budowg
uktadow sterowania, réwniez z zastosowaniem sterownikéw logicznych PLC.

Tresci programowe przedmiotu (opis przedmiotu):

Ogodlna procedura projektowania uktadéw hydraulicznych i pneumatycznych. Okreslenie danych
wyjsciowych. Ustalenie podstawowych parametrow uktadu. Cyklogramy pracy. Warunki
eksploatacji, przepisy dotyczgce budowy uktadow i bezpieczenstwa obstugi. Obliczenia uktadow:
kinematyczne, sitowe, cieplne. Projektowanie ukfadéw sterowania. Uktady ze sterowaniem
logicznym (PLC). Sterowanie predkoscia, sitg oraz pozycjonowanie silnikéw hydraulicznych i
pneumatycznych. Programy uzytkowe do komputerowego wspomagania projektowania ukfadéw
. Cwiczenia laboratoryjne: pomiary parametréow w uktadach napedowych hydraulicznych i
pneumatycznych. Budowa uktadéw sterowania wg zadanych cyklograméw pracy
poszczegdinych urzgdzen wykonawczych.

Przedmioty wprowadzajgce i wymagane wiadomosci wstepne:

Podstawy konstrukcji maszyn, mechanika ptynéw, podstawowe wiadomosci z elektrotechniki,
automatyki, informatyki

Forma zajeé¢ i metody dydaktyczne:
Cwiczenia tablicowe potgczone z prezentacjg audiowizualng i ¢wiczenia laboratoryjne.

Forma i warunki zaliczenia przedmiotu —wymagania i system oceniania:
Testy, zaliczenie ¢wiczen i zaje¢ laboratoryjnych.
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